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Entrada del vehiculo y protecciones ESP32-S3-DevKitC—1 (zécalos)
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: ESP32-53 (fila 3V3 ESP32-53 (fila GND/TX/RX
5 V: conmutado LMR16006X (ejemplo de 5 V de TI) s 3v3) (fT= GND/TX/R)
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W-Buﬁg transceptor TJA1021T/20 y resistencia de maestro
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Piezag opcionales: 12C, sensor de CO, botdn
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12C Qwiic Pantalla: GND 3V3 SCL SDA Termémetro: 3V3 GND SCL SDA Sensor CO: 5V GND TXD RXD Botén externo Calentar PWR_FLAG PWR_FLAG PWR_FLAG PWR_FLAG
j j Genevadgjrpor hardwave/plcia/genevav (circuito.py - esquema.py); no editar a mano
Y CY DISENQO BIN PROBAR: nadig la ha encargado ni montado todavia
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